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TwinSpin

TwinSpinTS50 Characteristics TwinSpinTS50 Technicaldata TwinSpinTS50 Drawings

Input side 3D view / Eingang Seite 3D Ansicht Output side 3D view / Ausgang Seite 3D Ansicht - very good torsional vibration and performance - oszillation bei der hoéheren Eigenfrequenz und SIS
- low friction because trochoidal gearing & niedrigen Amplitude <|=]o|a
Input flange Sealed output bearings Sealed output bearings transformation mechanism & bearings selection - sehr gute Torsionsvibrationen und Leistung
Antriebsflansche Gedichteter Abtriebslager Gedichteter Abtriebslager - to apply servo control to TWINSPIN gearbox - niedrige Reibung durch die trochoidalen Getriebe,
will appreciate more linear behaviour of Transformationsmechanismus und Lagerauswahl
mechanical system - die Verwendung von Servolenkung fiir das
- very low input inertia, several times smaller than in TwinSpin Getriebe leistet besseres Linearverlauf
competition des mechanischen Systems
Case - sehr niedrige Antriebsschwingkraft, mehrmals
Gehause

niedriger als bei der Konkurrenz

Date: 04-Sep-08

Input shaft Output flange
Antriebswelle Lubricant filling hole Abtriebsflansche
Ol Einfiilldfnung TS Bearing Reducer / TS Prazisionsgetriebe TS 50
Reduction Ratio / Untersetzung [ 63
Size / BaugréRe 50 W, 3
= New small size TWINSPIN gear = Neue kleinere TWINSPIN BaugroRe Rated output torque / Nennabtriebdrehmoment Tr Nm 18 - e
= Compact design = Kompaktes Design (Formgestaltung) . 5 Y g -
= Low friction = Niedrige Reibung Acceleration / braking torque / Beschl. und Bremsmoment Tmax Nm 36 % g5 £3
= Lowinertia = Niedrige Schwingkraft Permissible torque at emergency stop / Zulassiges Not-Aus- Nm 90 5B
= Lowmass = Niedriges GeWK_;ht o Brele e o T
= Fully sealed unit ] Kpmplett abgedlc_htete Einheit . =
= Simpleinstallation = Einfache Installation Rated input speed / Nennantriebsdrehzahl nr 1/min 2000 ~
Reducti ti0 63 (47 35 = Untersetzung 63 (35,47) ‘
= Reductionratio 63 (47,35) . m Standardversion mit einem Innenwellendurchmesser Max. continuous input speed / Max. kontinuierliche nc 1/min 3000 L s
[ gtandard version with internal key - way shaft diameter von 6 mm Antriebsdrehzahl ‘ N
mm . rpsre: . . - . T
. . . o . . m Vielfaltigkeit von Versionen: hochprazise Version, . . . : !
= Variety of ver3||ons: fh'lgth precision ve|r3|on, mdg.str{ industrielle Version, Version mit der sehr niedrigen L6 Bl T e b el A et ikl i max 1/min 5000 i
version, very low lriction version, large ambien Reibung, Version mit der breiten Spektrum von Weight / Gewicht kg 0,47
temperature range version Temperaturen der AuRenumgebung g -
Mouting position / Montageposition any 2 .
Lubrication / Schmierung Grease Castrol OPTITEMP TT1 2 é ;EE
Bz s
= Robotics & general automation = Robotik und Automatisierung Input inertia / Massentrigheistmoment am Eingang 10" kgm® 0,007 o 2%
= Manipulation and transport systems m Handhabungs - und Transportsysteme I s>
m Aerospace applications m Raumfahrtsysteme Important note: Anmerkung: -
= Radar navigation pan & tilt optical camera and = Radar- Navigation Systeme Positionierungs _ Load values in tab. are valid for nominale life L10 =6000 [Hrs]  Belastungswerte in Tabelle beziehen sich auf eine nominelle Lebensdauer L10 = 6000 St. Lo

monitoring systems Optische -, Kamera und Uberwachungssysteme JOALD Saé .
m Defence applications Abwehr Applikationen

Output bearings / Abtriebslagern

Two single - row deep groove ball bearings / Zwei rillenkuggllagern Sea/legrgyr?;seﬁ;il(oﬁgf g;gt{%zz ) = @, \@
Basic load ratings / Tragzahl kN dyn. Cr = 4,75 ; stat. Cor = 3,85 W o {;;s)‘ NN\ ~
Small size gearbox with TWINSPIN transformation  Kleine Baugrofle des Getriebes mit TWINSPIN X &Zv \ \ '
mechanisms : Transformationsmechanismus: /] (f/m . \‘H ‘ \
- gearbox transformation members (crosses) in - die Transformationselemente des Getriebes ) "( '\QQ )l} Ot T !
preloaded linear bearings (Ubertragungskreuze) in vorgespannten Linearlagern | i \/ . / /
- high linearity of torsion characteristics with respect - hochlinearitdt  der  Verdrehcharakteristiken Equivalent radial load D . ivalent radial load F = o <o \ W\ T B /
to non-linearity in competition systems (Torsioncharakteristiken)  im Vergleich zu (g:#v@ 720:]1“;3_ rgv?/) YMEIIE SeIvELET [l ek g_ e g F>e % P /3
- higher torsion rigidity with respect to small size Nichtlinearitat in den Konkurrenzsystemen e P. = XF, +YF, - X Y x Y s ” @
compe'tltlon gearboxes . ' . - hdhere Torsmnstglflgkelt im Vergleich zu kleinen e e e e i e i e s S e gg;g 8;2 fgg ] gggéé
- very high torque capacity, higher (at least twice) Konkurrenzbaugréten 0,056 0.26 171 ] 2o8”
thenin small size cqmpetltlon gearbo'xes ' - sehr.grofse Drehmolmentskapgzﬂat, hohere (zumlr_l_dest Static equivalent radial load xm oo e f; f;
- low angular transmission error and high mechanical zweifach) als bei den kleinen Getriebebaugréfen 0110 0.30 1 0 0,56 145 z 2
positioning performance der Konkurrenz P, =0,6F, +0,5F, 0,170 0,34 1,31
- oscillation at higher natural frequency and lower - niedriges Winkelubertragungsfehler und hohe (when the value of P,<F,.P,=F,) 0.280 0,38 115
amplitude mechanische Positionierungsleistung 0,420 0.42 104
0,560 0,44 1,00
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