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Hauptmotortyp MIS231 MIS232 MIS234 MIS340 MIS341 MIS342 MIS343 MIS430 MIS432
9.0 [1274] 10.5 [1486] 10 [1416] 25 [3539]
Auflésung 1600 1600 1600 409600 409600 409600 409600 409600 409600

=
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&% | QuickStep

- der integrierte Schrittmotor
von 1,2 bis 25 Nm

JVL liefert die Software, die Sie brauchen.!

MacTalk

Fiir den An_\_/vender ist MacTalk die Software
fiir Setup, Uberwachung und Diagnose.

Sie ist sehr intuitiv, benutzerfreundlich und
bietet dabei fortgeschrittene Funktionen.
MacTalk wird sowohl fiir die QuickStep als
auch die MAC Motor® (integrierte
Servomotoren) verwendet.

Haltemoment 1.2 [170] 1.9 [269] 3.0 [425] 3.0 [425] 6.1[863] Nm [0z-In]

Zahlschritte pro Umdr.

Versorgungsspannung 12-48 12-48 12-48 12-80 12-80 12-80 12-80 12-80 12-80 vDC i
Steuerspannung 12-28 12-28 12-28 12-28 12-28 12-28 12-28 12-28 12-28 vDC p— ﬁ

2.2/2.1/- ADC RMS

Typischer Versorgungsstrom 63/57/66 = =

(Haupt-) bei 24 /48/ 80 VDC

22/22/- 25/20/- 51/51/51 56/53/56  60/54/6.1

Mit MacTalk lassen sich alle wichtigen
Parameter justieren und in einer Datei
speichern bzw. abgespeicherte Parameter
laden. Es ist auch mdglich, Parameter und
Motorstatus in Echtzeit zu liberwachen.

Nenndrehzahlbereich 0-1023 0.01 - 3000 0.01 - 3000 0.01 - 3000 0.01-3000 0.01-3000 0.01-3000
Mechanische Nennleistung® 74 85 77 260 288 315 >320 >300 >500 W
Rotortragheit 5.3 [0.0750]
87x87 [3.4x3.4] 87x87 [3.4x3.4] 87x87 [3.4x3.4] 87x87 [3.4x3.4] 110x110 [4.3x4.3] 110x110 [4.3x4.3] mm [Inch]
95.0 [3.74] 126.0 [4.96] 156.0 [6.14] 220 [8.66]
9.53 [0.3752] 9.53 [0.3752] 14.0 [0.5512] 14 [0.5512]

5.3 [11.68]

0.3[0.00423] 0.48 [0.00677] 0.96[0.0135]  1.4[0.0198] 2.7 [0.0381] 4.0 [0.0564] 55[0.0778]  162[0.2292]  kg-cm2/oz-in-s?

Flanschabmessungen 57x57 [2.3]
118.5 [4.67]

6.35 [0.25]

57x57 [2.3]
154 [6.06]
10.0 [0.3937]

57x57 [2.3]
Lénge 96 [3.78]
Schaftdurchmesser 6.35 [0.25]
Gewicht 0.9 [1.98]

196 [7.72]
19 [0.748]
5.5 [12.13]

247 [9.72]
19 [0.748]
12.2 [26.90] kg [Ib]

mm [inch]

mm [inch]

Mit MacTalk kénnen Sie Ihr System auf
bequeme Weise testen und justieren. Sie
konnen eine Testsequenz einrichten und dann
Parameter wie Geschwindigkeit,
Beschleunigung und Drehmoment abstimmen.

Es ist moglich, die Bewegungsstrecke und die Seto : _ Torque (oz-In)

Verzégerung zwischen den Bewegungen zu : & N 3 e b 1400
wihlen. Auch kompliziertere Parameter lassen ' R e ] “ 9« ! 9 ) 1322
sich einfach justieren. 1100
i : ! ! = . ‘ 1000
Niitzlich ist auch die Updatefunktion: Wenn Sl : y pet 900
Ihr PC mit dem Internet verbunden ist, kénnen o S ‘ [ 800
Sie die MacTalk Software selbst aktualisieren

dasselbe gilt fiir die Firmware des

Motorsystems. Somit bietet MacTalk stets die

neueste Funktionalitat.

1.23 [2.71] 1.823 [4.02] 2.05 [4.52] 3.13 [6.9] 4.2 [9.26)

Schutzklasse IP42 [ IP55 (optional 1P67)

* Max. Leistung

MIS340, 341 & 342 motor torque versus speed and supply voltage
Torque (o0z-in)

MIS231, 232 & 234 motor torque versus speed and supply voltage

Torque (Nm) Torque (Nm)

Kosten sparen und Probleme vermeiden

Friiher war der Aufbau eines Motion- Verstarkt wurden die Schwierigkeiten durch
Control-Systems eine komplizierte EMV Probleme. Erzeugt von den Kabeln, in
Angelegenheit, die zahlreiche Komponenten denen die hohen Motorstréme flieBen.
erforderte:
e SPS Mit der Markteinfiihrung des integrierten
* Indexer/Controller QuickStep-Motors hat JVL diese Probleme
® Treiber auf ein Minimum reduziert.
® Schrittmotor (oder Servomotor mit Bei diesen Motoren sind Indexer/Controller,
Encoder und Hallsensor) Treiber, Wireless- oder Ethernet-Optionen
¢ Umfangreiche Verkabelung, um alle diese  und optional ein Encoder zusammen mit
Elemente zu verbinden dem Motor in einer kompakten Einheit
® Und schlieBlich eine komplexe Software,  untergebracht.
die korrekt programmiert werden musste.

600
Die Anschaffung eines modernen

integrierten QuickStep-Motors von JVL
bringt folgende Vorteile:

® Geringere Materialkosten, da der
Treiber und der Controller im Motor
integriert sind. Die Verkabelung zum
Bedienfeld entféllt damit groBtenteils.

® Geringere Arbeitskosten, da die
Verkabelung minimiert ist.
Wesentliche Zeitersparnis beim
Aufbau.

® Hohere Qualitat und Zuverlassigkeit.

® Weniger Verbindungen, weniger
Verdrahtung.

e Einfachere Wartung.

® Getrennte Spannungsversorgung
erhdltlich, so dass die Position und die

Grafische Programmierung

Wie bei der Nano-SPS der Servomotoren
(MAC Motor®) erfolgt die Programmierung
von QuickStep mit benutzerfreundlichen
Befehlen auf Symbolbasis in einer grafischen
Umgebung.

Es ist moglich, Eingangsbedingungen « Visual Basic : ‘ 5 S (];g?\ﬂ) Spaat ‘;-‘,;‘:g)
abzufragen und Ausgdnge zu setzen. T12223.02G8
Alle Register und Parameter des

QuickStep-Motors sind zugdnglich

und konnen bei Bedarf gedndert werden.

* Visual C++

* Visual .Net

* Delphi

* Borland C++ Builder
* LabView

* Excel

JVL Industri Elektronik A/S

JVL ist ein Unternehmen im Bereich Motion Control mit Sitz in Danemark,
nordlich von Kopenhagen. Bei JVL kommt ausschlieBlich die neueste
Technologie zum Einsatz, um Steuerelektronik fiir integrierte Schritt- und
Servomotoren zu entwickeln und in eigenen Produktionsanlagen
herzustellen. Mehr als 50 % der Mitarbeiter sind Ingenieure mit groBer
Erfahrung und Kompetenz im Bereich Motion Control. Wir kénnen deshalb
eine Produktpalette anbieten, die simtliche Gerate und Komponenten

JVL st in Europa und Asien durch unabhéngige Vertriebspartner und

in den USA durch ein Schwesterunternehmen, JVL International ApS,
vertreten. In Deutschland und der Tiirkei haben wir eigene
Niederlassungen, JVL Industri Elektronik A/S Deutschland und JVL Turkey.
Alle Vertriebspartner wurden von JVL sorgfdltig ausgewahlt und besitzen
die notwendige Fachkenntnis und Erfahrung, um unsere Kunden bei der
Auswahl von Motion-Control-Komponenten bestmdglich unterstiitzen zu

Jeder E/A-Punkt, der als Eingang, Ausgang
oder Analogeingang definiert werden kann,
lasst sich im Programm verwenden. Viele
Befehle sind mit verschiedenen relativen oder

0CX-software

Falls Ihre Anwendung von einem PC
gesteuert wird, kann der OCX-Treiber
von JVL die optimale Lésung sein.
OCX (OLE Custom Controls — auch
als ActiveX Controls bekannt) sind

Mit dem Softwarepaket MacTalk ist das
Einrichten eine einfache Sache und dank der
verschiedenen Motortypen ldsst sich der
Motor an fast jede Anwendung anpassen.

% Das System einwandfrei zum Laufen zu

-k bringen, erforderte umfangreiches
Fachwissen und die Installation war sehr
zeitaufwendig mit vielen potenziellen

und anderen Umgebungen,
die OCX-Steuerelemente
unterstitzen.

absoluten Bewegungen, Spriingen und
WENN-Befehlen, Timern und anderen
Funktionen erhaltlich.

gut geeignet' um Anwendungen Zu Emfatsstt, die éum Aufbau eines kOmpletten MOtOrStCUel’UngSSyStCmS kdnnen. Fehlerque“en' Parameter nach einer Notabscha|tung
entwickeln, zum Beispiel in: SHONORMSIEED erhalten bleiben.
Standard Systemaufbau ® Stdraussendungen vom Antrieb durch
JVL Industri Elektronik A/S die Kommutierung verbleiben im
Bregneradvej 127 Kabel 1 Kabel 2 Kabel 3| M Motorgehause.
DK-3480 Birkerad, Denmark - SPS @ r T (épt " ® Kosteneinsparung fiir OEM-Hersteller.
ol +45 4582 4440 Der neue Weg zu mehr Kostenersparnis — e * Einheitliche Abmessungen, auch mit
ax: + able . . .
Lo - - - - - - - verschiedenen Optionen wie
Sl s il Die Elektronik ist in einer kompakten Einheit verbaut Ethernet und Wireless.
A \4 o
: : Moderner Systemaufbau
JVL Deutschland JVL USA JVL Turkey

...Integration in mation

LCOO18-06DE

Tel: +49 7121 1377260
Tel: +49 2841 3687983
Fax: +49 7121 1377317
E-mail: jvidrives@jvl.dk
www.jvidrives.de

JVL International

Tel: +1 513877 3134
Fax: +1 513 877 2471
E-mail: sales@jvlusa.com
www. jvlusa.com

Tel: +90 216 9001857
E-mail: ozkan.ozel@jvl.dk
www.jviturkey.com

Schrittmotoren
mit integrierterm Controller

W/

SPS/PC-Steuerung ist optional,
da die SPS im Motor eingebaut ist MIS-Motor

TT2314-01GB

Integrierter

Endschal-
ter u.
lokale E/A
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Die wichtigsten Vorteile der
QuickStep Motoren:

P

® Hohe Leistung

® Kostenglinstig

® Einfache Installation. Keine Kabel zwischen
Motor und Treiber

® Wartungsfreier Betrieb

® EMV-sicher. Schaltstérungen bleiben
innerhalb des Gehauses

® Blockierungserkennung durch optional
eingebauten Encoder (im Gehéuse
integriert)

® Kompakt. Bendtigt wenig Platz im
Schaltschrank

® 12-48 \/DC (12-80 VDC) Stromversorgung

® Preisgiinstige Alternative zu separatem
Schritt- oder Servomotor und Treiber

® Hocheffizient, d.h. ,green Technology"

® Geringere Installationskosten. Kiirzere und
schnellere Installation

® High-Torque-Schrittmotoren hoher
Qualitat

® Weniger Risiko von Verkabelungsfehlern

® MAC Motor-Protokoll, so dass MAC
Motoren und QuickStep Motoren an
denselben RS485-Bus angeschlossen
werden kénnen

® Einfache Einrichtung des Systems auch mit
wenig Erfahrung

® NEMA 23-BaugréBen kénnen mit Puls/Rich-
tungs-Treiberplatine geliefert werden
(Typ SMD73 | SMD74)

® Mit Puls- und Richtungseingang fiir alle
Schrittmotoranwendungen geeignet

® Encoder-, Puls- oder SSI-Schnittstelle
(absolut)

® CANopen- und Profibus-Feldbusse

® Wireless: Bluetooth, ZigBee und WLAN
(nur MIS34x)

® Ethernet-Schnittstelle (nur MIS34x)

® Die E/A-Punkte aller Controllermodelle
konnen als Eingang oder Ausgang oder als
Analogeingang konfiguriert werden

® Einfaches Windows-Programm fiir Instal-
lation/Setup erhiltlich

e Auflésung 1.600 Pulse/Umdr. in MIS23x
- und 409.600 Pulse/Umdr. in MIS34x

® Drehmomentbereich 0,0 - 25 Nm

Die ,Quickstep Familie"

Die MIS23x Familie fiir mitt-
lere und niedrige Drehmomente

Drehmoment: 1,2 bis 3,0 Nm Der richtige Motor

fur lhre Anwendung

%\\\ﬁ |

Sie kdnnen zwischen verschiedenen Ausfiihrungen
des QuickStep Motors wahlen - darunter Modelle
mit Wireless-Kommunikation. Alle Motoren werden
standardmaBig mit M12-Anschlissen geliefert, die
fiir zuverldssige Verbindungen sorgen. Manche
Motoren sind mit Kabelverschraubungen lieferbar.
Fir weitere Informationen wenden Sie sich bitte an
Ihren JVL Vertriebspartner.

Optional halbabsoluter magnetischer
Multiturn-Encoder fir prazise
Positionierung und Blockierungserkennung

Kugellager fiir wartungsfreien Betrieb.
Birstenloser Motor = lange Lebensdauer

Robuste M12-Anschliisse mit und wartungsfrei

Schutzklasse IP67 fiir raue
Umgebungen

GroB3er Versorgungsspannungsbereich
bei Puls/Richtungs und
Controller-Versionen von 12 bis 48VDC

p o

Anschliisse MIS23x

Vorhandene Anschlussméglichkeiten

[ )
RS 485
CANopen
\_Analog

Flansch und Schaft fiir
NEMA23 BaugroBe
RS485-, CANopen- und Modbus
Schnittstelle fiir Setup und
Uberwachung

Zweiphasiger High-Torque-Schrittmotor

E/A kénnen als Eingdnge,
Ausgdnge oder Analogeingange
konfiguriert werden

“;}Modbus

Robustes Aluminiumgeh&use schiitzt die inneren
Komponenten und schirmt sie ab

Hocheffiziente Power MOSFETs
im Motortreiber

Weitere werden folgen ....

v/

MIL-Motoren

Kabel

Kabel flir Konfigurationen aller Art

Elektrische Bremse
Optional ist eine elektrische Haltebremse

sind auf Anfrage lieferbar und erleich-
tern unseren Kunden eine ziigige
Installation. Unsere vollstdndige
Kabelliste finden Sie auf www.jvl.dk

erhaltlich - Typ MAB23x fiir alle Motoren
mit NEMA 23- und MAB34x fiir alle
Motoren mit NEMA 34-Flansch. Sie ist
nitzlich, um den Motorschaft beim
Ausschalten oder bei vertikalen
Anwendungen festzuhalten.

Integrierte Linearschrittmotoren sind in
den BaugroBen NEMA 23 und 34
erhiltlich. Dieser Motor kann

Kosten und Platz sparen sowie dank
seiner einfachen Konstruktion die Fehler-
quote reduzieren. Captive (mit Verdreh-
sicherung), Non-captive (ohne Verdreh-
sicherung) und External linear (externe
Mutter) mit Spindelmutter oder Kugel-
gewindetrieb.

Schutzklasse IP67

IP67-Versionen konnen ebenfalls geliefert
werden. Sie sind widerstandsfahig gegen-
tiber Chemikalien und ideal fiir den
Einsatz in der Lebensmittel-, Pharma-,
Medizin- und Chemieindustrie geeignet.
Mit wartungsfreier Wellendichtung aus
Teflon, abgedichtetem Kabeleingang
sowie Flansch und Schaft aus Edelstahl.

Controllerplatine oder im Gehause

Die interne Controllerplatine des MIS23x-
und MIS34x-Motoren sind auch als
Platinenldsung oder im Gehause einge-
baut erhéltlich. Der Controller SMC75
wird bei 3 Ampere/Phase mit 12 bis 48
VDC Versorgungsspannung betrieben. Der
Controller SMC85 wird bei 9 Ampere/-
Phase mit 12 bis 80 VDC Versorgungs-
spannung betrieben.

Alle Motortypen mit Controller haben eine serielle Rs485-
Schnittstelle und Nano-SPS-Steuerung, wahrend die Typen
mit Treiber nur Puls- und Richtungssignale bieten.

Es gibt optional Motorversionen mit anderen Schnitt-

stellen wie CANopen, Industrial Ethernet, SSI oder Wireless.

Sollten Sie das gewiinschte Merkmal nicht finden,
wenden Sie sich bitte an uns. Es besteht die Mdglichkeit,
dass wir einen Typ fiir Ihre spezifischen Anforderungen
entwickeln.

Anschliisse MIS34x

Vorhandene Anschlussmaéglichkeiten

I RS 485
S5j
 Analog |

€3 Bluetooth

@@@@Q(P ETHERNET Ml ool mm i
NIETT POWERLINK

2

LigBee

k;}ﬁﬂadbus

CANopen

Weitere werden folgen ....

EtherNet/P>>
I” SERCOS

MIS / SMC 75..85 + HMI-44047 ([[ZI3
me

175000
0

Bediengerate - HMls

JVL liefert farbige Touch-HMIs mit ,MAC Motor-
Protokoll" und Direktverbindung zu integrierten
QuickStep und MAC Motoren (Schritt und Servo).
HMIs in GroBen von 4,3" bis 15", mit oder ohne Soft-
SPS (CoDeSys).

Die MIS34x Familie die
kompaktesten der Welt!
Ultrahohe Auflésung von 409.600 Schritten/U.

Drehmoment: 3,0 bis 10,5 Nm

RS485-Schnittstelle fiir Setup und Uberwachung

Digitale und analoge Eingdnge und Aus-
gange, die als allgemeine E/A oder als SPS
E/A verwendet werden kdnnen

12-28 VDC Steuerspannung
12-80 VDC Hauptversorgung (Motor)

Schneidemaschinen. Anwen-
dungen mit hoher Verfahr-
geschwindigkeit zum Schneiden
von Materialien

Netzwerkanschliisse bzw. Antenne fiir
wiatassn/\n\wendungen

Robustes Al
schiitzt die i
und schirmt

Flansch und Schaft fir NEMA34
Baugr'dBe olzveraroeitungsmaschinen mit
vertikalen und horizontalen

Hauptsteuerplatine Bewequnaen

Kugellager fir wartungsfreien Betrieb.
Biirstenloser Motor = lange Lebensdauer
und wartungsfrei Option1: Halbabsoluter magnetischer
Multiturn Encoder zur Erkennung der
Motorposition innerhalb einer oder
mehrerer Umdrehungen.

Option 2: Absoluter magnetischer
Multiturn-Encoder zur Erkennung der
Motorposition auch beim Abschalten.
Stanz- und Schneidanwen-
dungen

ente Leistungs-MOSFETs im Motortreiber

e - T
b I R ke

Profilschneidemaschinen mit
komplizierten Profilbewegungen
von Wasserstrahlen und
Laserschneidern

Weitere Anwendungen

Getriebe

Fiir die QuickStep Motoren von JVL
steht eine groBe Auswahl an Planeten-,
Schnecken- und spielfreien Getrieben

zur Verfligung.

NEMA 43- und 17-Modelle

Mit ihnen wird die Baureihe der inte-
grierten QuickStep Schrittmotoren bis
auf 25 Nm erweitert.

Wireless-Option
MIS34x mit optionalen Wireless-

Kommunikationsmdglichkeiten -
Bluetooth, Zigbee oder WLAN.

Beachten Sie: Dieselben kompakten
Abmessungen, die Antenne belegt nur

einen M12-Anschluss.

® Ersatz von pneumatischen
Losungen
e Fordersysteme

Servomotoren

Beachten Sie bitte, dass JVL auch
integrierte Servomotoren im Bereich
von 50 W bis 3 kW anbietet.

oder besuchen www.jvl.dk.

Fiir weitere Informationen wenden Sie
sich bitte an lhren JVL Vertriebspartner

® Druckmaschinen

® 3D- und XY-Tische

® Ersatz von Frequenzum-
richtern

® Pick-and-Place-Roboter mit
Kugel gewinde- und

Riemenantrieb
e Ftikettenspender
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