A

MAC motorlarinin baslica
avantajlari:

-400W ve 750W - MAC motorlarin tamami
orta ve daha bliylik glic degerleri icin coztimler

Motorunuzu
uygulamaniza
adapte edin.

Dagitilmis zeka JVL Entegre motorlari benzersiz modiil konseptini
Sessiz ve bakim gerektirmeyen kullanir. Uyumlu genisleme modiilleri, motoru
calisma uygulamaya adapte eder. Baglanti parcasi tipini,

MAC motor - 50W ile 134W arasinda - daha dlstik gli¢ degerleriicin =
tam hareket ¢co6ztimdi b

N

alternatiflere eklenmistir. Bu, pazardaki diger
motorlarda olmayan olanaklara sahip oldugunuz /
anlamina gelir ve su da 6nemlidir ki, siz sadece

Entegre denetleyicili fir¢asiz servomotor
glic kaynadi disinda, her sey tek bir (initede.

Entegre denetleyicili fircasiz servomotor
sebeke gli¢c kaynadi dahil her sey tek bir (initede

Yiksek performans
Etkin maliyet

Ayarlama ve izleme
icin RS232 ve RS485

Sinyal giris ve cikislan
+10V analog giris

Yuksek verimlilik Sinyal giris ve cikislari Yiiksek verimli giic Ana Denetim karti Standart NEMA23 flans D-Sub, kablo kiliflarini veya M12 konnektériinii ihtiyaciniz olan ézellikler igin ddeme yapiyorsunuz. arayiizil Konumda ve Hata cikisi
Dastik |§Igt|m maliyeti +10V analog giris MOSFET leri ve safti secebilirsiniz ve 6zgtirce Profibus, DeviceNet, Ayrica, ihtiyaciniz olan modiilii bulamamaniz
Makll?e icin daha az yer Konumda ve Hata cikisi CANopen veya nano PLC kontrolii arasinda se¢im halinde, lttfen bizimle iletisime gecin; sizin i¢in Dahili bil leri k Dikey ve yatay transfer hareketli
gereksinimi _ oot V7P .. L. s . At ahili bilesenleri koruyan ! §
Diistik kurulum maliyeti . yapabilirsiniz. Yiiksek Hiz ve kablosuz modiiller kisisellestirilmis modul gelistirelim. ve 6(;ten saglam aliminyum Uyarlama icin Malzeme Tagima Sistemleri
o ovde . . .
Eahell kisa stirede ve daha hizli Temel Modiiller Kablosuz Modiiller 9 genisleme moddilleri
urulum r ( MACO00-xx olarak
Dalha 4 kablczjlarrgja hata olasiligi : o l}l/lﬁlcolf)l—gsd . > -*.-_ | &3 MAC00-FB4 Bluetooth GBBIuetouth gésterili.r).genig
Gahstirma ve durdurma &R Mabo KT dUsuk Sinyal/Yon C & MACO0-EW4 WLAN _ alternatifli uygulamalar
sirasinda minimum Ayarlama ve izleme ! oo Maliyetli modiil. Sinyal/ A M12 : @ 2
o . : nalog MACO00-FZ4 IEEE802.154 o
konumlandirma hatasi icin RS232 ve RS485 yon. £10V ve 5V seri Wirsless Zigee' Standart Endustriyel Servo flangi
Modiiler esneklik araytizleri Alan Veri Yolu Modiilleri ve saft

Yeni kullanicilar sistemi

kolaylikla kurabilir <l MACO0-FC4

M12 konnektorli

JEET CAN veriyolu CANopen
SRR 04l Veri Yolu,

EULEUD 4 DI/DO ve RS232

MACO00-B1 Ana Denetim kart

Sub-D konnektérli R 232
genel amagli modiil: 485
Sinyal/Yon, £10V,

Dilimleme Makineleri . Malzemeleri
dilimlemek icin yiiksek hizli gezme
uygulamalari

Ana ozellikler

(temel MAC modelleri)

+ Zorlu endistriyel ortamlardaki
yuksek hacimli uygulamalar
icin ideal
2 seri arayliz ile gdnderilen
konum ve hiz komutlarini kabul

Bakim gerektirmeyen
calistirma icin
bilyal rulmanlar

Yiksek verimli gli¢
MOSFET'ler icinde
motor sirtclsi

MACO00-FD4
Pioiz00] § M12 konnektorli

DeviceNet Modiilii: S >
€ \erivolu, 4DI/DOve  DeviceNet

MACO00-B2
Sub-D konnektorlu R 232
genel amacl modiil: 485

eder Bakim gerektirmeyen B1ile ayni ) Reo32 Dahili 115v/230v
Yiiksek hizda yiiksek tork Bk g I g'illwtllrmla '9””' AC sebeke giic
ozellikli orjinal AC servomotor akim ve devreye alma ilyali rulmanlar :

) sirasinda sabit konum @z MACO0-FP4 kaynagi

MACO00-B4
Sub-D konnektorli R 232
genel amach modiil. 485
Cift besleme

Sinyal ve yon girdileri herhangi
bir step motorun yerini alma
imkani saglar

+10V suriicl olarak kullanim
sirasinda ana denetleyiciye dort
evreli ¢ikis

Motor ve gli¢ kaynaklarinda
anahtarlama teknolojisi
Adresleme 6zellikli yuksek
performansli seri haberlesme
Kurulum ve ayarlar igin kolay
ve basit kullanimli Windows
programi mevcuttur

Y M12 konnektorli %an
Profibus Moduilii:
Veri Yolu, 4 DI/DO ve

RS232

icin manyetik sensorler
3 faz fircasiz servo motor

3 fazl fircasiz servomotorun
calistinlmasi sonrasinda, motoru
duragan bir konumda baslatma

Otomatik Tasima. Yiiksek hizli alma

12Vila 48V DC arasinda ve yerlestirme hareketleri

genis besleme araldi Hassas konumlandirma
ve hiz dlizenlemesi icin

optik enkoder (4096 CPR)

Hassas konumlandirma ve
hiz diizenlemesi icin optik
enkoder (8000 CPR).

Opsiyonel: cok fonksiyonlu

MACO00-B41

genisletilmis, 1/0 Ethe;ﬁ;etfp
fonksiyonlu EtherNET/IP / EtherCAT

485 \ o
ve USB o6zellikli v Modiilii: VeriYoluve EtherCAT.
MACO00-B4 modultdir RS232

Programlanabilir Modiiller

MACO00-R1

Nano-PLC modiilii w/Sub-D PLC
konnektorleri: 8 DI+ 4 DO ile NANO
bagimsiz calisma

MACO0-EI4/EC4

RS232

Ty M12 konnektorli
R 232 ; i

Genis uygulama seceneklerine Dahili bilegsenleri koruyan ve 6rten
uyarlamak i¢in genisleme moddila saglam aliminyum
uygulamalar govde

Bakiminin

yapilmasi icin Enkoder
manyetik sensorleri

i

) g
Profil Kesim Makineleri Su jetleri

ve lazer kesicilerin karmasik profil
hareketleri

MACO00-EP4 Profinet 10 shaoy’
CHY MACOO-ES4 Sercos Ill [JfSERCOS

1DI/1DO | -
2 MACO00-EM4 Modbus TCP{ odibus
AIN T RET e

MACO00-EL4 Powerlink  POWERLINK

RS232

Diger uygulamalar
Gii¢ Kaynaklan Yiiksek Hizli Cok eksenli modiiller

Pnomatik ¢oztimlerin yerini alir

JVL, bir veya birden fazla MAC

- - Daha hizl tepki ve hiz sunarak
i motorlar.lligin genis biryelpa.z_eden ,IEIAQE?IS)L(I??nodUIU M12 PLC D:‘:’;:ip. QTJQ—CS(t))aI;SI;ylcm Elsh—g gesd step mq_tor_IaFr)ln yerini alir
67 K E|U§I<‘n\n au li(aynsklétr:(suga_b'“f- konnektorleri ile: diger NANO TE0 Viiksek Hizh Coklu e Kortveyor sistemlerl
orumasi unlar, oldukga basit kendin-yap i a6
Elektronik fren IP67 siirimleri de sunulabilir. tarzi kitlerden buiyiik anahtar modu . .hallerde T |Ie.ayn|d|r Fisen Moddld e iDI‘(’e XYtablolan I

MAC motorlari® tiim iriin Opsiyonel olarak MAB23x tipi bir Bunlar, sert kimyasallara karsi kaynaklara kadar cesitlilik gosterir. Siire¢ Denetim Modiilleri Dahili Fren MAC1500 ve MAC3000 Hraeri?injégxéflr;;rcy{lee?inglii L oV
yelpazesi Kablolar elektronik fren, NEMA23 flans ve dayanikli olup gida isleme, ilag ve MACB800 cihazinin stirlicli voltaji MAC00-P4 veya P5 Y Analog | M¢ZCOO‘FS4 RS 485 Enerji yokken motor Cok yakinda. MAC motor gtig aralig MAC400 hiz/tork siiriiciisi
JVL AC servo entegreli MAC Tum kurulum tipleri icin 6,35mm saft ile tim motorlara kimya enddistrilerinde kullanim icin tam &zellikli bir 115V/230V Analog 4-20mA airisli Proses Df,.s:ﬁ";.! K Ktorliiviiksek Disli rediiktor konumu korunmasi gereken 3000W'a kadar genisleyecek. Hassas pozisyon ve hiz kontrol Vida ve disli bantli alma ve
motorlari Girin yelpazesinin tamami gereksinime gore kablolar monte edilebilir. Motor kapali icin idealdir. Cifte sizdirmazli saft AC glic kaynag icerdigine halog mA ginsh kontrol <= ""';;ﬁ2°’ onnektorluukse MAC motorlari icin planet, uygulamalarda veya dikey Genisleme modidillerinin mevcut amacli, artan encoder veya cok yerlestirme robotlari

cok cesitli uygulamalara yonelik
genis motor secenekleri sunar.

sunulabilir. Bu sekilde, kurulum
asamasi musterilerimiz icin hizli
ve kolay gerceklesir.

durumda veya motor dikey bir
uygulamada kullanilirken, motor
saftini sabit tutmak faydalidir.

ve kacaga karsi korumali kablo
girisi, su gegirmez sizdirmalik
saglar.

dikkat edilmelidir. Harici olarak,
denetleme devresi icin sadece 24V
DC gereklidir.

9 veya 15 pinli DSUB baglayicilari IP42
T 20m'ye kadar korumali kablo IP67

IR M12 vida konnektérii 20m'ye kadar kablo. IP67

oIS Acil durdurmalarda pozisyon ve parametre
korunur

proses kontrol modulu

Hizh Coklu Eksen

Modiilu DMXS12

< Hiz veya tork kontroli icin £10V sifirlama icin 24V
Konfigire edilebilir RS422 sinyal girisi

Girislerin 2 tanesi negatif ve pozitif Limit switch igin
kullanilabilir @ B - Optik baglastiricilar.

sonsuz ve bosluksuz dislilerden
olusan genis bir trlin yelpazesi
sunulabilir.

uygulamalarda, 400W ve 750W
MAC motorlari dahili fren 6zelligi
ile beraber sunulabilir.

serileri, daha buyuk olan bu
motorlara uyumlu olmaya devam
edecek.

turlu. Etiketleme dagiticilari




Yazillm

JVL, ihtiyaciniz olan yazilimi sunar!

MacTalk

Kurulum, izleme ve ariza tarama igin
MacTalk bircok kullanicinin tercihi.

Gelismis fonksiyonellik dahil edilmis
olsa da, tiim islemler oldukga sezgisel ve
kullanimi kolaydir.

MacTalk, tim hayati 5neme sahip
parametreleri ayarlamanizi ve bunlari
bir dosyaya kaydetmenizi veya bunlari
bir dosyadan yiiklemenizi saglar.
Parametreleri ve motor durumunu
gercek zamanli olarak izlemek de
mimkuindur.

MacTalk, bir sistemi ilk defa devreye
aldiginizda sisteminizi test etmek

ve ayarlamak icin ayrica kullanigli

bir yol sunar. Kolaylikla bir test

sirasi olusturabilir ve ardindan hiz,
hizlanma ve tork gibi parametreleri
ayarlayabilirsiniz.

Hareket edilen mesafeyi ve hareketler
arasindaki gecikmeyi secmek de
mimkindur. Basit PID dénglisii yerine
MAC motorlarda kullanilan daha
gelismis 6. sira filtresi kolaylikla ayarlanir.

Glzel bir 6zellik de Guincelleme
fonksiyonu: bilgisayariniz internete
bagliysa, MacTalk yazilimini kendiniz
glincelleyebilir- hatta servo sisteminin
hem suriici hem de genisleme
modulinin aygit yazilimlari
glincellenebilir. Bir defa satin alindiktan
sonra, MacTalk "giincel" kalir.

- daima en son fonksiyonelligi icerir.

Grafiksel Programlama
Nano PLC MACO00-Rx moduli,

MacTalk tizerinden kullanici dostu,
simge tabanli komutlar kullanilarak
grafiksel programlama ortaminda
programlanabilir. 8 giris ve 4 ¢ikis, tim
5-24V DC ve bir adet £10V analog girisle
klcik bir PLC sistemi programlanabilir.
Farkli tiirde goreceli ya da mutlak
hareketli, Atla ve EGER komutlari,
zamanlayici ve diger fonksiyonlariyla
kayit tabanlidir. Giris kosullari igin istekte

Bl Yo Offine. MACODRXP Sehip pdstes Help

b [ T, Ty .;«. .-h ~.+ ~
Fan | Flogeters | Adbvoreed | Filles porametres | Tests | Seo = . : : .
b B Change achual mode [ e Teknik ozellikler MAC50 MAC95 MAC140 MAC141 MAC400-D2 MAC800-D2 MAC1500-D2 MAC3000-D2 Unite
Velocty r .
Peiten 7 et Besleme voltaji 12V-48VDC  12V-48VDC  12V-48VDC  12V-48VDC  115V/230VAC 115V/230V AC 3x400V AC 3 X400V AC VAC ®
=) o P
ol 5 s Hizaraligi (nominal) 0-4000 0-4000 0-4000 02700 0-3000 0-3000 0-3000 0-3000 RPM M A C m O t o r
Analogue velociy feth deadband]
wm«:::fm W Irpuan/Outputs a v 0 Voks 4000/3000 RPM'deki anma glicti 46/0,062 92/0,124 134/0,18 134/0,18 400/0,54 746/1 1500/2 3000/4 W/hp
Vielaoy/ araiogue onaue Duipet 1 [01) Uses conbioled i 0 Voks
Seogim e dect Dutput 2 [02) see cmmollee Welocky dxm‘ “wﬂ E;’?W -25°C'de suirekli tork 0,11/15,6 0,22/31,1 0,32/45,3 0,48/68 1,3/184,1 2,38/337,1 4,78/677 9,55/1352,4 Nm/ons-ing
evlogm gros It e podition cusput [01] “ht oy
i e s st 02 fomoslent M2 0N -25°C 'de maksimum tork 0,32/45,3 0,62/87,8 09/127,5 1,59/225,2 3,8/538,13 6,8/963 14,3/2025 28,6/4050,1 Nm/ons-ing — n t e g re e rvo ot o r
deakogzm o posiion i Type $odel Doa -
: :: b bt i AN Rotor ataleti 0075/0,0010  0,119/00017  0,17/0,0024  0,23/0,0033 0,34/0,0048 091/0,0129 6,26/0,0886 12,14/0,1719 kgcm?/ons-ing-s?
s - Piagatrem mckgm gt captun 18
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Areelerstion 5003 -+ RPM/S " AN
o = o Angeateees ool y altp Mutlak Enkoder (Tek / turlu) 8192/4096 8192/4096 8192/4096 8192/4096 CPR/Rev
7 Zeva swarch e
Torm = Zeno search mode Dizabled - 5 Tl mpiten 60x114x191/ 80x115x175/ 134x205 x 252/ 134x205 x 285/
3 0 ~| WUie e after 2840 i .
S b Bl o MAC050-141 (cap x uzunluk) @59x112/  @59x131/  @50x153/  @59x172/ 2'36’}‘:;:3:7'52 il 5’}‘:;3"“’"89 228 "f:'g“x S | A er;"x .22 ming
Zeny somh vskochy %0 nm i QA:ZC:;Ongs)ooo (genislik x ytikseklik 2,32x4,41 2,32x5,16 2,32x6,02 2,32x6,77 60x114x224,5/ 80x115x207/ 134 %205 x 305/ 134x205 x 338/
2,36x4,48x8,84 3,15x4,53x8,15 528x7,87x1200 528x7,87x1331
Gen. modiilsiiz agirlik 0,6/1,32 0,85/1,87 1,1/243 1,33/2,93 2,3/51 3,5/7,72 6,5/14,33 10,5/23,15 kg/libre
Koruma sinifi 1P42/IP67 opsiyonel IPS.? (IP§6 il IPS.? (IP§6 il IP55 (IP66 istek tizerine)
. lizerine) lizerine)
Flang 58,7x58,7/2,32x2,32 60x60/2,36x2,36  80x80/3,15x3,15 130x130/5,12x5,12 mm/ing
Saft 26,35/0,25 (diger cap Olculeri istek tizere) @14/0,55 @19/0,75 ©24/0,95 mm/ing
Ble Yew Qffine MACDDELF Sebup Lpdates Hep
= - - : t" 9 £ @ N .
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— - — —- -Maksimum Tork

bulunmak ve ¢ikislar ayarlamak
mumkindiir. MAC motordaki tiim

kayit ve parametrelere erisilebilir ve .
gerektiginde degistirilebilir. .
OCX yazilimi :

Uygulamaniz bir bilgisayar tarafindan
denetleniyorsa, JVLin OCX yazilimini
kullanmak isteyebilirsiniz.

OCX (OLE Ozel Denetimler -

ActiveX Denetimleri olarak da

bilinir) uygulamalarin kolaylikla
gelistirilebilmesini saglar; 6rnegin:

OCX denetimlerini destekleyen herhangi
baska bir ortam.

-Ortalama Tork

Visual Basic

Visual C++ JVL Industri Elektronik A/S

Visual .Net

Delphi . JVL Industri Elektronik A/S, merkezi Kopenhag'in hemen olan tiim Unite ve bilesenleri iceren bir {irlin programi sunmaktayiz.

Borla‘nd C++ Builder kuzeyindeki Birkergd'da bulunan modern bir sirkettir. JVLin JVL, Avrupa ve Asya'nin genelinde bagimsiz acenteler tarafindan

léabvllew glincel gelistirme, arastirma ve Gretim tesisleri, step ve ve ABD'de de JVL International ApS adli bir kardes sirket tarafindan
xce

servomotorlar icin tasarlanan elektronik denetleyicilerin
gelistirilmesi ve Gretiminde yalnizca en son teknolojiyi kullanir.
Personelin %50'sinden fazlasi, st diizey deneyime ve hareket
kontrolii alaninda yetkinlige sahip mihendislerden olusur. Bu
nedenle, tam bir motor denetim sistemi olusturmak icin gerekli

temsil edilmektedir. Almanya'da JVL Deutschland adiyla kendi
ofislerimiz bulunuyor. Tim distribtitorler, miisterilerimize tercih
ettikleri hareket denetim bilesenleri konusunda en iyi sekilde
yardimci olmak icin gerekli bilgi ve deneyime sahip olacak sekilde JVL
tarafindan dikkatlice secilirler.

Tasarruf etmenin yeni yolu
Tiim Elektronik Parcalar icinde

_ 1%\ "
FUA

JVL Industri Elektronik A/S
Blokken 42

DK-3460 Birkergd, Danimarka JVL Deutschland
Tel: +45 4582 4440 Tel:
Faks: +454582 5550 Faks:
E-posta: jvl@jvl.dk

JVL ABD & Kanada

JVL International
+49711 51878564 Tel: +1513877 3134
+49711 51878565 Faks: +1513 877 2471
E-posta: E-posta:

jan.tausend@jvl.dk jvl@jvlusa.com

Entegre denetleyicili
fircasiz servomotorlar

...harekette entegrasyon www.jvl.dk www.jvidrives.de www.jvlusa.com
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Para ve Sorunlardan Tasarruf

Gegmiste bir hareket denetim sistemi
yapmak, bircok bilesenden olusan

karmasik bir isti:

« PLC
« Dizinleyici/denetleyici

« Sirilict Ayn satir olmali Enkoder ve

manyetik sensorlii motor

« Tim bunlarn birbirine baglamak icin

¢ok miktarda kablo

- ve son olarak da diizgiin sekilde

programlanmasi gereken karmasik bir

yazilim.

Sistemin calismasi fazlasiyla

uzmanlik gerektiriyordu; kurulum
fazlasiyla zaman aliyordu ve ariza

olusturabilecek bir ¢cok kaynak stirece

dahildi. Yiksek motor akimlarini
tastyan kablolardan gelen elektrik

glirtltisi de mevcut sorunlara
ekleniyordu.

JVL, hareket denetim pazarina Entegre

Onceki sistem yapisi

Kablo 1
PLC

Dizinleyici/

Kablo 2

MAC motorunu getirerek bu sorunlari
en aza indirdi.

Bu motorlarda, Dizinleyici/denetleyici,
Suricl, Enkoder ve Manyetik
sensorlerinin tamami tek bir Gnite
seklinde kompakt halde olusturuldu.

MacTalk adli bir yazihm paketi,
kurulumu fazlasiyla kolay hale
getirirken, genisleme modiilleri
motoru da herhangi bir uygulamaya
adapte etmek tizere motor
muhafazasina dogrudan monte
edilebiliyor.

JVL'nin modern entegre MAC
motoruna yapacaginiz yatirimla elde
edeceginiz yararlar:

« Azaltilmig malzeme maliyetleri
Gunki strlict ve denetleyici
motorun icerisinde, kontrol
panosuna giden kablolarin cogu
ortadan kaldirildi

denetleyici

Motor/
Enkoder/
Manyetik Sensor

.. . [Kablo3
Sdrdca

Genisleme
Modern sistem yapisi modilleri
PLC/ Entegre
Bilgisayar MAC Motor
TT2124GB

Azaltilmis iscilik maliyetleri
Kablolamanin ortadan kalkmasiyla
montaj zamani biyiik oranda azalr
Daha iyi kalite ve daha cok
glivenilirlik

Daha az baglanti, daha az kablolama
Bakim kolayhgi; Tim elektronik
parcalar birbirinden bagimsiz
oldugundan, sadece motoru
degistirirsiniz

Cifte besleme 6zelligi, konum

ve parametrelerin acil durdurma
sonrasinda korunmasini saglar
Akim degisiminden kaynaklanan
anahtarlama gurdltisi motor
icerisinde kalir

Azalan kurulum sresi 6. siradaki
dijital filtre ylikleme veya yansitilan
atalet icin sadece bir ayar
parametresi gerektirir

OEM maliyet tasarruflari, modiler
yaklasim sadece gerekli fonksiyon
icin 6deme yapacaginiz anlamina
gelir




