Gtéwne zalety silnikéw MAC to:

Wysokie osiagi

Wydajnos¢ kosztowa
Zdecentralizowana inteligencja
Niska emisja hatasu i eksploatacja
bez koniecznosci konserwacji
Wysoka wydajnos¢

Niski koszt eksploatacji
Ograniczenie przestrzeni
wymaganej dla sprzetu

Niski koszt instalacji. Szybsza i
prostsza instalacja.

Mniejsze ryzyko niepoprawnych
podfaczen.

Minimalny uchyb potozenia w
trybie pracy i zatrzymania
Elastyczno$¢ modutowa

Nowi uzytkownicy moga tatwo
wprowadzi¢ ustawienia systemu

Gtéwne cechy

(podstawowe modele MAC)

- Idealne dla zastosowan
wysokonaktadowych
w wymagajacych srodowiskach
przemystowych
Przyjmuje polecenia dot.
potozenia i predkosci przestane
za posrednictwem 2 interfejséw
szeregowych
Serwosilnik pragdu zmiennego o
wysokim momencie obrotowym
przy wysokiej predkosci
Wejscie impulsowe i kierunkowe
umozliwia zastapienie dowolnego
silnika krokowego
Wyjscie kwadraturowe do
nastawnika gtéwnego przy
zastosowaniu jako sterownik +10V
Technologia przetaczania zasilania
i trybu pracy silnika
Wydajny protokoét szeregowy z
funkcjami adresowania
Prosty program Windows dla
instalacji/wprowadzenia ustawien

Petna gama silnikéw MAC®

Petna gama zintegrowanych
serwosilnikow MAC firmy JVL obejmuje
silniki r6znej mocy, ktére mozna
adaptowac do wielu réznorakich
zastosowan

Silnik MAC - 50 do 134 W - kompleksowe rozwigzanie
napedowe w zakresie nizszych mocy znamionowych

Bezszczotkowy serwosilnik ze zintegrowanym sterownikiem
Z wyjgtkiem zasilacza, wszystko w jednym urzgdzeniu.

Impulsowe wejscie i wyjscia
wejscie analogowe +10V
Wyjscie Pozycja prawidtowa i Btad

Wysokowydajne regulatory mocy
MOSFET w sterowniku silnika

Interfejs RS232 i RS485 dla
wprowadzania ustawien i
monitoringu

Szeroki wybor zasilaczy
12 - 48 VDC

Modut rozszerzen (pokazano MAC00-B1)
umozliwiajacy adaptacje do szerokiego
wachlarza zastosowan

Okablowanie

Dostarczamy kable do wszelkich
typéw ustawien. Dzieki temu klient
moze szybko i prosto dokona¢
instalacji.

Gtéwna ptyta
sterowania

i predkosci

Wytrzymata obudowa aluminiowa
chroni komponenty
wewnetrzne

Hamulec elektroniczny
Opcjonalnie wszystkie silniki z
kotnierzem NEMAZ23 i watem 6,35 mm
mozna wyposazy¢ w elektroniczny
hamulec typu MAB23x. Pozwala on
utrzymac wat silnika w ustalonej
pozycji przy utracie zasilania lub przy
pracy silnika w pozycji pionowe;j.

Optyczny enkoder (4096 CPR)
umozliwia precyzyjna requlacje potozenia

Standardowy kotnierz i wat
NEMA23

serwosilnik

Obudowy ochronne IP67
Dostepne s3 takze wersje z obudowa z

oznaczeniem IP67. S3 one odporne na silnie

dziatajace substancje chemiczne i idealne
do zastosowan w sektorze spozywczym,
farmaceutycznym oraz chemicznym.

Podwajna uszczelka watu i szczelne wejscie

kabla zapewniaja catkowita szczelnos¢

3-fazowy, bezszczotkowy

Czujniki Halla dla ustawienia
i utrzymania silnika w potozeniu
stacjonarnym po wtaczeniu zasilania

Silnik do wielu
zastosowan

Zintegrowane silniki JVL bazujg na unikatowym
rozwiazaniu modutowym. Wymienialne moduty
rozszerzeniowe umozliwiaja przystosowanie
silnika do wymaganego zastosowania. Mozna
wybrac rodzaj ztacza, D-Sub, dtawik kablowy
lub ztacze M12 oraz dowolny rodzaj urzadzenia
sterujacego: Profibus, DeviceNet, CANopen lub
nano PLC. Moduty szybkopracujace i

Moduty podstawowe

MAC00-CS
Pulseuo Modqi nlskokosztowy_z Impuls/kier.
1 200 dtawikami kablowymi. Anal
= B Impuls/kier. +10V i 5V nalogowe

szeregowy

MACO00-BT1,
Modut do zastosowan

R 232
Sub-D: 485

ogo6lnych ze ztaczami
Impuls/kier., 10V

MACO00-B2

Modut do zastosowan
ogolnych z dtawikami
kablowymi: inne
specyfikacje takie same

tozyska kulkowe

zapewniajace eksploatacje jak - B1
bez koniecznosci
konserwacji
MACO00-B4

Modut do zastosowan 232
ogo6Inych R

ze zfaczami M12. 485
Podwojne zasilanie

MAC00-B41
Jest to modut MAC00-B4 R 232
7 poszerzonymi funkcjami 485
We/Wy i USB

MACO00-R1
Modut Nano-PLC ze ztaczami PLC

Sub-D: Niezalezny NANO
wspotpracuje z 8 DI + 4 DO

MACO00-R4

Modut Nano-PLC ze ztgczami PLC
M12: inne specyfikacje takie NANO
same jak - R1

Zasilacze

JVL oferuje szeroki wybor zasilaczy dla
jednego lub wiekszej liczby silnikéw
MAC. 0d prostych zestawdw typu DIY
po zaawansowane zasilacze z funkcja
przetaczania trybéw zasilania. Przypomnijmy,
7e model MAC800 jest wyposazony w
kompleksowy zasilacz 115/230 VAC dla
sterownika. Dodatkowo wymagany
jest jedynie zasilacz 24VDC dla obwodu
sterujacego.

MAC00-P4 lub P5
Modut sterowania

procesami z wejsciem
analogowym 4-20mA

KONTROLA
PROCESU

[TSEITEL ztaczami DSUB 9 lub 15-stykowymi 1P42
IETIE0 Kabel ekranowany o df. o 20 m. IP67
tacze $rubowe M12. Kabel o di. do 20 m. IP67

IS+ Zachowanie potozenia i parametrow
podczas zatrzymania awaryjnego



Silnik MAC - 400 Wi 750 W - kompleksowe
rozwigzanie w zakresie Srednich i wyzszych mocy
Znamionowych

Bezszczotkowy serwosilnik ze zintegrowanym sterownikiem
wszystko wraz z zasilaczem podtgczanym do sieci w jednym
urzgdzeniu

bezprzewodowe dodatkowo poszerzaja wachlarz
zastosowan. Silniki te, jak zadne inne dostepne
na rynku, zapewniaja Ci szeroki wachlarz
mozliwosci, i co réwnie wazne, ptacisz tylko za

RS232 i RS485
interfejs ustawien
i monitorowania

Impulsowe wejscie i wyjscia
wejscie analogowe +10V Wyjscie
Pozycja prawidtowa i Btad

to, czego potrzebujesz. Ale to nie wszystko: jesli
funkcja, jakiej potrzebujesz nie jest dostepna,
skontaktuj sie z nami, a my opracujemy dla
Ciebie niestandardowy modut.

Modutly bezprzewodowe

-~

| &2 MAC00-FB4 Bluetooth © Bluetooth

Dual Supp.
@@

S b MACO0-EW4 WLAN
ZigBee'

MACO0-FZ4 IEEE802.154

Moduly z magistrala Field Bus
 Analog |

<LlID Modut CAN bus ze

[,_’:‘,:'nsf,p‘i ztgczami M12: Bus,
ISP 4 DI/DO i RS232
CANopenf

MACO00-FD4
LN Modut DeviceNet

_ 1 S 1 .
aomEm] e rtaczami M12:

[GFA Bus, 4 DI/DO i RS232

CANopen

—
Dem

g
8

MACO0-FP4
Modut Profibus

ze rtaczami M12:
Bus, 4 DI/DO i RS232

el MACO0-EI4/EC4
Dual Supp. Modut EthefNET/lP/

e
EtherNet/IP)

LU FtherCAT ze ziaczami —_—
% M12: magistrala bus i EtherCAT.
RS232
[RIoIF]1
SITH MACO0-EP4 Profinet 10 Badad:
ST MAC00-ES4 Sercos Il IIISERCOS

1D1/1DO |

e MACO00-EM4 Modbus TCP

7\ lodbus

MACO00-EL4 Powerlink B e

Szybkopracujace moduly wieloosiowe

RS 485
High-Speed

DMX512

CH MACO0-FS4 RS 485
Szybki High-Speed

modut wieloosiowy
DMX512

ze z7tgczami M12
+10V dla kontroli predkosci i momentu obrotowego lub przetacznik 24V

MACO00-FS1
Szybki modut
wieloosiowy ze
ztgczami Sub-D

TN RS422 zbalansowane sygnaty wejsciowe dla impulsowego/przyrostowego
sygnatu kierunku lub sygnatu wyjsciowego urzadzenia kodujacego

27 wejé¢ mozna stosowac jako dodatnie lub ujemne
wejscia przetaczania limitu. 4N [l = Transoptory.

Wytrzymata obudowa
aluminiowa chroni komponenty

wewnetrzne

Standardowy serwo kotnierz i wat

tozyska kulkowe
zapewniajace eksploatacje
bez koniecznosci
konserwacji

Przektadnie

Silniki MAC moga zosta¢ wyposazone
w szeroka game przektadni
obiegowych, $limakowych i o
zredukowanym luzie

serwosilnik

Zintegrowany hamulec

Dla zastosowan wymagajacych
zachowania pozycji przy odtgczonym
zasilaniu lub eksploatacji w pozycji
pionowe;j silniki MAC 400 i 750W MAC
moga zosta¢ wyposazone w
zintegrowany hamulec.

3-fazowy, bezszczotkowy

Modut rozszerzen
(pokazano MAC00-xx)
w celu adaptacji do
szerokiego wachlarza
zastosowan

Gtéwna ptyta
sterowania

Wysokowydajne
regulatory mocy
MOSFET w
sterowniku silnika

Wbudowany
zasilacz sieciowy
(115/230 VAC)

Czujniki Halla dla inicjalizacji i

Enkoder optyczny (8000 CPR)
zapewnia precyzyjna regulacje
potozenia i predkosci.
Opcjonalnie: wielofunkcyjne
urzadzenie kodujace

AXY

MAC1500 i MAC3000

Dostepne wkrétce. Gama silnikow MAC
zostanie poszerzona do mocy 3000 W.
Dostepna obecnie seria modutéw
rozszerzajacych bedzie kompatybilna z
silnikami o wiekszej mocy.

utrzymania silnika w potozeniu
stacjonarnym po wtaczeniu

MAC400

MAC400 dla zakresu $redniej mocy
Znamionowej z przyrostowym

lub wieloobrotowym enkoderem
zapewniajacym precyzyjna regulacje
potozenia i predkosci.

Systemy podawania materiatéw - ruchy w
pionie i poziomie

Nozyce wielokrazkowe. Superszybkie
rozwigzania do ciecia materiatow

Podajniki. Szybkie podnoszenie i
umieszczanie (pick and place).

Maszyny do ciecia profili Skomplikowane
ruchy profilujace dysz wodnych i
wycinarek laserowych

Inne zastosowania

Zastapienie systemow
pneumatycznych

Zastapienie silnikdw krokowych

i zapewnienie znacznie szybszego
czasu reakcji oraz predkosci
Systemy podajace

Maszyny drukujace

Stoty 3-D i XY

Zastapienie

przemiennikéw czestotliwosci
Sterownik predkosci/momentu
obrotowego +10V dla nastawnikéw
zewnetrznych

Srubowe i z paskiem zebatym
roboty typu "pick and place"
Podajniki etykiet



Oprogramowanie

JVL dostarcza oprogramowanie, jakiego
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Silnik MAC®
— Zintegrowany serwosilnik

Nowy sposob na
Cata elektronika

oszczednosc¢ pieniedzy

W/

wewnatrz

Bezszczotkowe serwosilniki
ze zintegrowanym sterownikiem

Oszczedz pienigdze, pozbgdz sie problemow!

W przesztosci opracowanie systemu

kontroli napedu byto skomplikowanym

procesem obejmujacym wiele

komponentow:

+ PLC

« Indekser/sterownik

- Sterownik

- Silnik z enkoderem i czujnikiem Halla

- Mnéstwo kabli do podtaczenia
wszystkich elementéw

- i skomplikowane oprogramowanie,

ktére wymagato odpowiedniego

Zaprogramowania

Uruchomienie systemu wymagato

duzego doswiadczenia a instalacja byta
bardzo czasochtonna i skomplikowana,

co niekiedy prowadzito do bteddw i

awarii. Inny problem stanowit szum
elektryczny wytwarzany przez kable silnika
przewodzace prad o wysokim napieciu.

JVL ograniczyto te problemy do minimum
wprowadzajac na rynek automatyki
napedu zintegrowane silniki MAC.

Previous system build-up

Indexer/
controller

Modern system build-up

PLC / PC

TT2124GB

W silnikach tych indekser/sterownik,
naped, enkoder i czujnik Halla

s3 integralna czescia jednego,
kompaktowego urzadzenia.

Pakiet oprogramowania - MacTalk -
umozliwia niezwykle proste wprowadzenie
ustawien a moduty rozszerzeniowe moga
by¢ przytaczane bezposrednio do obudowy
silnika w celu jego adaptacji do niemal
wszelkich zastosowan.

Inwestujac w nowoczesny, zintegrowany
silnik MAC firmy JVL uzyskujesz
nastepujace korzysci:

- Ograniczenie kosztéw materiatowych
Dzieki temu, ze naped i sterownik
stanowia czes¢ silnika, wyeliminowano
wiekszos$¢ okablowania taczacego panel
sterujacy z silnikiem.

- Ograniczenie kosztéw robocizny
Dzieki wyeliminowaniu okablowania,
czas montazu zostat znacznie
ograniczony

Motor/
Encoder/
Hall sensor

Expanison
modules

Integrated
MAC Motor

- Wyizsza jakosc i niezawodnos¢
- Mniej podtaczen, mniej okablowania

- tatwosc obstugi Cata elektronika jest

autonomiczna, wiec wystarczy tylko
wymieni¢ silnik

- Podwojny system zasilania, aby

zagwarantowac zachowanie potozenia i
parametrow po zatrzymaniu awaryjnym.

- Hatas spowodowany przetaczaniem

sterownika pozostaje w silniku

- Ograniczenie czasu wprowadzania

ustawien Elektroniczny filtr 6. rzedu
wymaga tylko jednego parametru
kalibracji dla bezwtadnosci odbitej i
obciazeniowej

- Obnizenie kosztéw sprzetowych,

koncepcja modularna sprawia,
7e pfacisz tylko za funkcje, ktérych
potrzebujesz



