Controller-forsyning
P+ +15-80V Ind

P- Stel
Motorudgang

M+  Motor +

M- Motor -

Power dump
PDO Power dump udgang

Enkoderindgang

5VO +5V ud til enkoder
EZ1 Reserveret

EZ2 Reserveret

EA1 Enkoder kanal Al
EA2 Enkoder kanal A2
EB1 Enkoder kanal B1
EB2 Enkoder kanal B2
ECM Enkoder stel

Steppuls og Retningsindgang
CCM Stel for pulsindgang
CLK Pulsindgang
DCM Stel for retningsindgang
DIR Retningsindgang

Steppuls ogretningsudgang
O5V +5V Ind til forsyning af udgange
CO Pulsudgang
DO  Retningsudgang
OCM Stel til udgange

Analogindgang
AIN  +/-10V Analogindgang
ACM Stel til analogindgang

Forbindelses-skema
Connectorboard tilDMC10
Type: "CON12"

Hul for montage pé controller (32,6)

Huller for montageirack (82,6)
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Huller formontage i rack (@2,6)

Hulfor montage pa controller (@2,6)

Brugerudgange
O+  Udgangsforsyning
o1 Udgang 1
02 Udgang 2
O3 Udgang 3
04 Udgang 4
O- Udgangsstel

Brugerindgange
IN1  Indgang 1
IN2  Indgang 2
IN3 Indgang 3
IN4  Indgang 4
IN5 Indgang 5
IN6 Indgang 6
IN7 Indgang 7
IN8 Indgang 8
IN-  Indgangsstel

Reserveret
- Reserveret til fremtidige formal
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Diagram over Connectorboard CON12 DIN41612Stik
,; Placeret pa bagside af DMC10
JVL Industri Elektronik AZ/S 1995

-1A— P- | Stel
2B|| o—o—2A— P+ | +15-80V

3A

4B j>—:J:— -4A Motor +
o—0 |l 5A

6 ] —;SAA—@ Motor -

:| Controller-forsyning

J Motorudgang

88| o——8A—PDO] Power dump udgang  _| Power dump udgang
9|l o o ||ea
10B|| © o ||| 10A
118|| o o [|11A
12B|| O O 12A
B 138] o o [|13a _
) - 14870 O—14A— + i
Reserveret fremtid Reserveret [T SVO | +5V ud til enkoder

L Reserveret | - [— 15830 CWWA— EZ1 | Reserveret

16B || O LTWA— EZ2 | Reserveret
Udgangsforsyning | O+ — 178y <’W17A— EA1| Enkoder kanal Al
igmes ST ST TR ke

Udgan — 19BT—0 O—r19A—] nkoder kana

Brugerudgange Udgang > [02 208 o%zm— EB2| Enkoder kanal B2

Udgang 1 | O1 [—218,—© c—-21A— ECM| Enkoder stel
Udgangsstel | O- —22B+0 o—r22A— CCM)| Stel for pulsindgang
238 || © o—r28A— CLK| Pulsindgang - -
B Indgang 8 | IN8 —24B——0 o—:24A— DCM)| Stel for retningsindgang StePPUIS og retningsindgang

Indgang 7 | IN7 —2sBy—0 o—r25A— DIR | Retningsindgang
Indgang 6 | IN6 —2eBy—0 © ||26A ~
Indgang 5 | IN5 —27B—0 o—m27A— O5V | +5V forsyning til udgange

Indgang 4 | IN4 |—288,—0 o—;28A— CO | Pulsudgang

Indgang 3 | IN3 —298— o—r29A— DO | Retningsudgang

Indgang 2 | IN2 —3o0B;—0 o—r30A—OCM| Stel til udgange
Indgang 1 | IN1 —31BW(> QT:”A— AIN | +/-10V Analogindgang
Indgangsstel | IN- |—328— o—:32A— ACM| Stel til analogindgang

Enkoderindgang

Brugerindgange

Steppulsogretningsudgang

| Analogindgang

Benaevnelser pa connectorboard
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