Forbindelse af stepmotor til styring

Nedenstaende diagrammer benyttes nar stepmotor skal forbindes til JVL styring

Forbindelse af MAE motor (parallel)

Type HY200-XXXX-XXX-X8
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Forbindelse af MAE motor
Type HY200-XXXX-XXX-X4
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Forbindelse af MAE motor (serie)

Type HY200-XXXX-XXX-X8
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Forbindelse af Zebotronics motor
Type : SMXXX.X.XX.X (8 terminaler)
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'Forbindelse af MAE motor (unipol.)

Type HY200-1LXXX-XXXXX6

( Motor i unipolar udfgrsel - 6 leder )
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Forbindelse af Zebotronics motor
Type : SMXXX.X.XX.X (4 terminaler)
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Forbindelse af stepmotor til styring

Nedenstaende diagrammer benyttes nar stepmotor skal forbindes til JVL styring

Forbindelse af Vexta motor

Type PH

2XX . XXX

( Motor i unipolar udfgrsel - 6 leder )
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Forbindelse af Phytron motor
Type ZSX.XXX.X,X
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Forbindelse af Vexta stepmotor
Type : PH2XxX-XXX
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