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1 Indledning

SizeWare er et Windows-baseret program der ger det enkelt at beregne den ngdvendige motorstarrel se til
en given opgave indenfor maskinkonstruktion, undervisning eller forskning.

Programmet giver mulighed for indtastning af ale almindeligt forekommende parametre, som har indfly-
delse pa det drejningsmoment eller den effekt der skal til, for at opna den anskede bevasgel se.

SizeWare er pa dansk og kan anvendestil beregning af bade AC-Servo-, DC-Servo-, og Stepmotorer.

Det kan anvendes paenhver PC under Windows, og er meget let at anvende, idet der kun bruges ét skeam-
billede til visning af ale parametre. Efter indtastning af de kendte starrelser klikkes pa kalkulatortasten i
vaaktgjshjad ken, hvorefter alle beregninger udfares og resultatet vises. Resultatet kan udskrives pa printer
eller gemmes pa disk til senere brug.

Hoved-features

Windows-baseret, enten 3.xx eller 95

Let at anvende

Alt pa ét skaarmbillede

Kan brugestil beregning af bade Step-, AC- og DC Servomotorer
Grafisk fremstilling af beregnet hastighed, moment og effekt i kerselsforlgb
Felgende parametre kan indtastes:

Hastighed

Acceleration

Tid

Belastning

Inerti i motor

Inerti i gear

Lodret/Vandret bevasgel se

Sikkerhedsfaktor

. Kan udfare beregning med og uden gearing pa:
Spindel

Tandrem

Skive

Mulighed for udskrivning af resultat

Mulighed for lagring pa disk af beregning
Leveres pa3v2" diskette

Ogsaideelt til undervisningsformal
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2 Installation af SizeWare

2.1 Systemkrav
SizeWare behaver fglgende PC-konfiguration:
» En PC med Windows 3.xx eller Windows 95
* En hard-disk med 1 Mbyte ledig plads.

2.2 Installation
1. Vadg File Manager ikonen
2. Indszd SizeWare disketten i A-drevet, (eller B-drevet)
3. V&g install.exe programmet fra A-drevet, (eller B-drevet)
4. Dabbelt-klik med musen eller tast [Enter].

SizeWarevil nuvageinstalleret
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3

Oversigt

Sizeware dbnes ved at dobbeltklikke pa programmets ikon.

Herved dbnes starthilledet der muligger valg af 3 forskellige typer drev:

1. Spindel
2. Tandrem
3. Skive.

Ved at dobbeltklikke paden type drev der skal benyttes ved beregning af motorstarrel se, fremkommer et af
3vinduer. Et for hver type drev. Hvert af dissevinduer har felter hvor de kendte parametre skal indtastes, og
felter hvor de beregnede resultater vises.
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Yelocity of table $3.9286 mmis
ion length 241 mm
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[X] =
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Power [not including safety factor)
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Gearing ratio
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4 Generelt

Hvert skeambillede for de tre typer beregninger, Spindel, Tandrem og Skive, har felter hvor de
aktuelle vaardier skal indtastes far beregningen kan udferes ved at klikke pa ka kulatortasten i
vagktgjshjadken. Derefter vises beregningens resultater i de relevante felter. De nedenfor viste
felter er nassten ensfor ale tre typer beregninger.

Tast til udferelse af beregning

EJVL Industri Elektronik A/S - SizeWare - [Leadscrew 1]
"‘i.,;_ File Edit ‘window Tool: Help ¥

Moments

Felterne i dette omrade er forskellige, || Teraue from mechanics  |0.019 Nm
%%x, afhaengigt af om der vaelges Spindel, || Leadscrew and inertia torque 2221
i = 0.007
Tandrem eller Skive. Brugen af disse | 1o "om merer sndoesr L____ "
felter beskrives i afsnittene: Lot torgue at
Safety Factor El

Torque incl. safety Factor Nm

1) Beregning med Spindel

2) Beregning med Tandrem Motor movement

3) Beregning med Skive Frequency 33571 |he
Motor acceleration 5714.3 Hzls
Accelerations pulses 964 Pulses
Acceleration length 241 mm
Total gearing 40.000000 Pulsesfml_vJ
Rotational speed of motor | 1007.1 pm

FPower [not including safety Factor]

At speed 0883 W

Motor and gear

Pulses per rev. | 200 = || |20 Pulstrev. | | pgceleration power W
Inertia of motor [ Hy200-2240 -] [0-33 Foems Deceleration power 3617 |w
Inertis;af geal| = | PG Inertia refered to motorshaft (1.676 kgem®
Gearing ratio 1.
Gear efficiency 100 4
User Nm — — — —  ¥elocity
Torque
Company | | 0.05 e (
Address | | +
Postal Code | | Town | | ,/// _____________ E 2 @ Gl’afISk fl'emﬁl | -
Coumrs [ ] 0.00 3 ling af beregnet
Seb_""l' ate | hastighed,
ubjec!
| || oo 200 +.00 moment og effekt
Total time [sec] | kﬁr%l Sf0r| ﬁbet

Motor og Gear

Her indtastes data vedrarende motoren og gearet

Pulspr. omdrgining:  Her kan vadges mellem faste indstillinger, fra200 til 25000 pulser pr. omdrejning ,
eller der kan indtastesindividuelle veardier i det hgjre vindue. Til stepmotorer vad-
gestypisk 2-4-800 og til servomatorer 2.048 eller 8.192 pulser pr. omdrejning.

Inerti af motor: Her er indlagt inertimomenterne for en lang raskke af de motorer som JVL forhand-
ler frafirmaerne MAE, Zebotronics, Yaskawa og Drive Systems, sdledes at man
blot vadger motortype, hvorefter inertimomentet indsadtes. | nertimomentet kan ogsa
vadgesfrit. Vaadien indtastes blot i feltet til hgjre.

Inerti af gear: Her er indlagt inertimomenterne for de fleste af de planetgear som JVL forhandler
frafirmaet Technoingranaggi Riduttori. | ndtastes geartypen, indsadtes inerti-
momentet og virkningsgraden af det pagaddende gear af sig selv. Inertimomentet
kan ogsaindtastesi feltet til hgjre, hvis der f.eks. anvendes andre typer gear.

Gearing: Her angives gearings-omradet for det valgte gear. | feltet til hgjre herfor skal det
aktuelle gearforhold indtastes som decimaltal. f.eks 1:10 = 10,0

Gearetsvirkningsgrad: Her angives virkningsgraden for det valgte gear. Ved valg af andre typer gear kan
den aktuelle virkningsgrad indtastes.
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4 Generelt

Momenter

| felterne her vises alle de beregnede momenter. Det totalt nadvendige moment, ganget med sikkerheds-
faktoren giver det totale moment som motoren skal kunne yde.

Sikkerhedsfaktoren sedtes normalt til 1,5 men hvis der er usikkerhed omkring de indtastede parametre
anbefales det at sedtte den hgjere. f.eks. til 2.

Beveaegelsesforigb

| dette felt vises alle de beregnede vaardier for bevaagel sesforl gbet:

Frekvens: Angiver motorens karefrekvens. Det er denne der er bestemmende for det
moment som motoren kan yde. Er den for hgj til at motoren kan yde det
enskede moment ma der vadges en starre motor, en sterre gearing, eller
den samlede tid ma sadtes op.

M otor-accel eration: Angiver den beregnede acceleration - deceleration i Hz/s.
Accelerations-pul ser: Angiver det antal pulser der brugestil accelerationen - decelerationen.
(Accelerationen udfgres som en linesar accel eration)
Accelerations-langde: Angiver hvor lang bevasgel sen, eller hvor stor vinklen der drejes er, under
accel erationen - decel erationen.
Total udvekding: Angiver den totale udveksling i pulser pr. mm bevaagel se.
Motor omdr. hastighed: Angiver den maksimale, kontinuerlige motoromdrej ningshastighed.
Hastighed 4 )
Hastighed
af plan
Start- _,,
hastighed
— < > Tid
Acc. tid Decel. tid

Samlet tid for bevaegelse

Effekt (uden sikkerhedsfaktor)

Effekt ved konstant hastighed: Angiver den ngdvendige motoreffekt ved konstant motorhastighed.

Accelerations-effekt: Angiver den effekt der er nadvendig til motorens accel eration. Denne vaa di
er bestemmende for valg af en stepmotor. Ved valg af en AC eller DC-
Servomotor ma denne vaardi sammenholdes med effekten ved konstant
hastighed nar motoren vedges.

Decel erations-effekt: Angiver den effekt der er nadvendig til motorens deceleration.

Inerti henfert til motoraksel: ~ Angiver det beregnede inertimoment pa motoraksien. Dette ma maksimalt
vage 4 gange motorens eget inertimoment af hensyn til systemets stabili-
tet.

Kalkulatortast
Denne tast benyttestil at fa beregningen udfert.

Veerktgjsbjelke
Med de gvrige taster i vaaktgjshjadken er det muligt: 1) at vedgetype af drev, 2) at bnefiler, 3) at kopiere
til disk og 4) at udskrivetil printer.

Kunde
| disse felter kan der indtastes oplysniger om kunden, til fremtidig reference og arkivering.

JVL Industri Elektronik A/S - Bruger Manual - SizeWare 1



5

Beregning med Spindel

Hvis der er valgt Spindel i det farste skeambillede, ser de 2 farste felter i vinduet ud som neden-
for. Her indtastes de mekaniske data, og data vedregrende vedrarende bevagyel sen.

Mekanik
Masse.

Planets Had dning:
Friktion:

Spindd-materiale:

Spindel-laangde:
Spinddl -diameter:
Spindd-stigning:
Spndel-virkningsgrad:

Anden roterende inerti:
Beveegelse

Hastighed af plan:
Samlet tid for bevaggel se:

Laangde:
Accelerationstid:

Starthastighed:

Bemeaerk

Mechanical

Mass | _-_J| (LN kg |“- |
Inclination of table 0. Degrees
Friction 10, N
Leadscrew material | Sreel ‘._il TE50. kgim=~3
Leadscrew length 1000, mm
Leadscrew diameter 20. mm
Leadscrew pitch 5. mmirey
Leadscrew eff. Ball -'—il 9. T

Other rotating inertia kgem®

Movement

¥elocity of table £3 9286 mmis

LR

Total time For movement

J00. mm

(L]

Length

Acceleration time

Start speed Hz

Her indtastes den samlede masse (i kg) af det der skal bevasges. Normalt er det
emnet plus slaaden, som det er monteret pa. Spindelens masse skal ikke medtages
her. Vinduet til venstre giver mulighed for at vadge forskellige typer spindeldrev
fraE-Line og Rollax. Massen af sladen angivesi vinduet til hgjre og tages auto-
matisk med i beregningen.

Her indtastes haddningen af planet, hvis det ikke er vandret ( 0 Grader).

Her indtastes spindelens friktion (i Newton). Denne vaardi opgives af fabrikan-
ten.

Her kan vadges mellem Stél og Aluminium. Vaggtfylden angives for det valgte
materialei feltet til hgjre. Ved andre materialer kan den rigtige vaardi ogsaindta-
stesi dette felt.

Her indtastes spindelens samlede laangde (i mm).

Her indtastes spindelens udvendige diameter (i mm).

Her indtastes spindelens stigning (i mm/omdrejning).

Her kan vadges mellem Kugle, Metrisk og Trapez. Virkningsgraden angives for
den valgtetypei feltet til hgjre. Ved andre typer spindel kan den rigtige vaadi
ogsaindtastesi dette felt.

Her indtastes inertimomentet (i kgem?) af eventuelle andre emner der skal traek-
kes med rundt af motoren, f.eks koblinger o. I.

Her vises den beregnede hastighed af massen der bevagges.

Her indtastes den tid (i sekunder) som det gnskes at bevasgel sen ma tage.

Her indtastes laangden som massen skal bevasges.

Her indtastes den tid der ma gatil accelerationen/decel erationen som altid
sates lige store. Accelerationstiden vadges ved korte bevasgel ser typisk som
1/3 af den samlede bevaggel sestid. Ved laangere bevasgel ser, som en mindre del
heraf.

Her sadtes startfrekvensen. Den skal for AC- og DC-Servomotorer mindst vaae
1Hz, og for stepmotorer typisk 200 eller 400Hz.

Nar alle mekaniske starrel ser vedrgrende mekanik, motor og gear er fastlagt, er det vagrdiernei bevasgel ses-
feltet: tiden og accel erations/decel erationstiden, der kan aandres pa til der findes en passende lasning af
opgaven. Det vil hovedsageligt sige en motor af en passende starrelse.

12
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5 Beregning med Spindel

Beregningseksempel

Masse Kobling "
Spindel \l otor
< Leengde

Ovenfor er vist et enkelt eksempel paen masse, der ved hjadp af en spindel skal flyttes en vislaagde paen

giventid.

Vaxdierne kunne vaae:
Masse: 70kg
Laangde:1000mm

Tid: 4sek.

Dissevagdier indtastesi SizeWare.

Accelerations (og Decdl erationstiden) sadtestil 0,1 sek. og starthastigheden til 500 Hz.
Spindel data’ ene indtastes. Friktionen skennestil 10 N.

Der klikkes pa kalkulatortasten i vaaktgjshjadken, og der findes en passende motor, der kan yde det en-
skede moment ved den beregnede stepfrekvens. Herefter indtastes denne motors data. | dette eksempel
valgtes en MAE stepmotor HY 200-2240.
Der klikkes igen pa kalkulatortasten, og det kontrolleres om beregningen stadig giver resultater indenfor

det gnskede omréde.

| dette eksempel skal motoren kunne yde 0,4 Nm ved 3064,1 Hz, hvilket den valgte kan. En mindre motor
kunne maske | @se opgaven.
Det kan under beregningsforlabet vaere nadvendigt at aandre paden valgtetid, acceleration og startfrekvens.
SizeWareviser gjeblikkeligt aandringen dette giver i det kraavede moment og frekvens, og er derved en stor
hjadp til at optimere konstruktionen.

Moments
- [ kg[)-__||| Torque from mechanios Nm
’x%k o Degrees || Leadscrew and inertia torque|?- 076 Nm
10. N Torque from motor and gear [0.007 Mm
=|| (7850 kgim*3 || Toral torque N
1000
i Safety factor (s ]
20.
mm Torque incl. safety Factor 0.077 Nm
5 mmirey
95, % Motor movement
0. y
Kagm 3367.1 Hz
Mator aceeleration 57143 | Hats
Movemen t
pulses 964 Pulses
¥elocity of table 83 9286 mmi: .
length 241 mm
Total time for movement [
Total gearing 40000000 || Pulsestm = |
300, mm
ional speed of motor  [1007.1 | rpm
0.5 s
500. Hz
Power [not including safety factar)
Motor and gear
Pulses per rev. [200 = [200. Pulsireu. ]
L= power .39 v
Inertia of motor ¥ < o3 kgem® : =
[Hyao0-z240 <] g 3 power v
i =] [o- kgom®
. " Inertia refered to motorshaft kgom®
1
100, %
Lise Nm — ——— Yelocity
Torque
—-—- Pow
Company [ | || 00s
Address | | ,
Postal Code | | Town | | AT T T I I S T
% ~
S — il ey )
Suhiecl‘ | i
0.00 2.00 1.00

Total time [sec]
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6

Beregning med Tandrem

Hvis der er valgt Tandrem i det farste skeambillede, ser de 2 farste felter i vinduet ud som
nedenfor. Her indtastes de mekaniske data, og data vedrarende vedregrende bevasgel sen.

Mechanical

Mass T0. kg | 0. |

]

Inclination table Degrees

Friction 10

T850.

Toothed wheel matr_ | Sreel kgim*3

|

100,
25

Toothed wheel diameter mim

Toothed wheel thickness mm

stk

Number of toothed wheel

Mass of toothed belt 05 kg

Toothed belt efficiency 100 =

Other rotating inertia kgcm™

Movement

213217 mmis

15 L
J00. mm
o1 5

100.

¥elocity of table

Total ime for movement

Length

Acceleration time

Start speed Hz

Mekanik
Masse af plan.

Planets Had dning:
Friktion:

Tandhjuls-materiale:
Tandhjuls-diameter:
Tandhjuls-tykkelse:
Antal Tandhjul:
Tandrems-virkningsgrad:
Anden roterende inerti:
Beveaegelse

Hastighed af plan:
Samlet tid for bevasgel se:

Langde:
Accelerationstid:

Starthastighed:

Bemeerk

Her indtastes den samlede masse (i kg) af det der skal bevasges. Normalt er det
emnet plus slaaden, som det er monteret pa. Tandremmens masse skal ikke medta-
ges her. Vinduet til venstre giver mulighed for at vadge forskellige typer tand-
remsdrev fraE-Line og Rollax. Massen af slaaden angivesi vinduet til hgjre og
tages automatisk med i beregningen.

Her indtastes haddningen af planet, hvis det ikke er vandret ( 0 Grader).

Her indtastes summen af alle forekommende friktioner. Tandrem og tandhuls
lejer, aade m.m. (i Newton). Disse vaardier opgives af fabrikanterne.

Her kan vadges mellem stal og aluminium. Vaagtfylden angivesi feltet til hgjre.
Ved andre materialer kan den rigtige vaardi ogsdindtastesi dette felt.

Her indtastes tandhjul enes udvendige diameter (i mm). Det er en forudssgtning
for beregningen at begge/alle tandhjul er ens.

Her indtastes tandhjulenes tykkel se. Ogsa denne skal vaae ens for alle tandhjul.
Her indtastes det samlede antal tandhjul som tandremmen kerer pa (min 2).

Her indtastes virkningsgraden for den valgte type tandrem i feltet til
hgjre.Virkningsgraden af en tandrem angives af fabrikanten.

Her indtastes inertimomentet (i kgen?) af eventuelle andre emner der skal trask
kes med rundt af motoren, f.eks koblinger o. I.

Her vises den beregnede hastighed af massen der bevagges.

Her indtastes den tid (i sekunder) som det gnskes at bevasgel sen ma tage.

Her indtastes laangden som massen skal bevages.

Her indtastes den tid der ma gatil accelerationen/decel erationen som altid
sadteslige store. Accel erationstiden vad ges ved korte bevasgel ser typisk som 1/3
af den samlede bevaggel sestid. Ved lamgere bevaagel ser, som en mindre del
heraf.

Her sadtes startfrekvensen. Den skal for AC- og DC-Servomotorer mindst vaae
1Hz, og for stepmotorer typisk 200 eller 400Hz.

Nar alle mekaniske starrel ser vedrarende mekanik, motor og gear er fastlagt, er det vaardiernei bevaagel ses-
feltet: tiden og accelerations/decel erationstiden, der kan aandres pa, til der findes en passende lasning af
opgaven. Det vil hovedsageligt sige en motor af en passende starrelse.
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6

Beregning med Tandrem

Beregningseksempel

| dette enkle eksempel overfares motorens drejningsmoment via et gear til en tandremtrukken slade.

Slaedg -

Emne

Tandrem

N

<€

Leengde

O

Tandhjul

Vaadierne kunne vaae:

Gearing: 1:10,5

Masse af slaade + emne: 70 kg
Tid for bevamgelse: 1,5 sek.

Laangde: 300 mm

O

Motor med gear

Disse vagdier indtastes i SizeWare sammen med data for tandhjulene m.m. Gearet kan direkte vadges fra
Technoingranaggi’s program.
Efter at have klikket pa kalkulatortasten i vearktgjsbjedken vadges en motor, der kan yde det beregnede
moment ved den givne karefrekvens. | programmet er indlagt alle vaadier for en lang ragkke standard-
motorer af forskellige fabrikater. | dette tilfad de valgtes en Yaskawa motor SGM-04.

V4

Mechanical Moments
Mass __v_“ T0. kg Torque from mechanics 0843 Nm
Inclination table 0. Degrees Torque from belt and inertia 0.023 Nm
Friction 10. N Torque from motor and gear  |0.016 Nm
Toothed wheel matr_ | Spee] :_!| 7850, kgim"3 Total torque 0882 Nm
Toothed wheel diameter 100. mm Safety Factor 15
Toothed wheel thickness 25. mm Torque Incl. safety factor 1.323 Nm
Number of toothed wheel 2 sk
Mass of toothed belt 05 kg
Toothed belt efficiency 100, i Motor mossment
Other rotating inertia 0. kgem® Frequency 1425.3 Hz
Motor acceleration 13252.5 Hzls
Movement
A pulses 76 FPulses
¥elocity of table 213217 | mmits Acceleration length 11.3636 mm
Total time For movement 15 E Total gearing 6684507 Pulsesfm;ﬂ
Length A i Rotational speed of motor 427.6 pm
Acceleration time o1 5
Start speed 100. Hz Power [not including safety factor)
At constant speed 2.389 W
Motor and gear
A power 39.497 L
Fulses per rev. | 200 = || [200- Pulsirey Deceleration power -28.154 v
Inertia of motor | SGM-04 e kgem® Inertia refered to motorshaft | 16476 kgem®
Inertia of gear|JRTEHEIEYRINEY - || |0-14 kgem®
Gearing ratio 10.5
Gear efficiency a0. =
Nm — — —— ¥elocity
Torque
User — - — - Power
0.8g
Company
Address | || |4 -7 77~ ﬂ\
Postal Code |Toun| N
0.0
Country
Tel. no. Date
i
Subject | 000 075 1.50
| Total time [sec]
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/ Beregning med Skive

Hvis der er valgt Skivei det farste skeambillede, ser de 2 farste felter i vinduet ud som neden-
for. Her indtastes de mekaniske data, og data vedregrende vedrerende bevagyel sen.

Mechanical

Mass 5. kg
Outer diameter F00. mm
Inner diameter 0. mm
Disc material Steel _:_il 7850 kgim=3
Thickness of disc 20. mm
Inertia of disc 562.500 kgem®
Other rotating inertia o kgem®
Friction moment Nm
Movement
Angle 45. Deg
Total time Ffor angular movement 0z 23
Acceleration time o1 5
Start speed Hz
Mekanik
Masse af skive. Her indtastes den samlede masse (i kg) af skiven der skal drejes.
Y dre diameter: Her indtastes den ydre diameter af skiven der skal drejes (i mm).
Indre diameter: Her indtastes den indre diameter af skiven der skal drejes (i mm).
Skive-materiade: Her kan vadges mellem stal og aluminium. Veagtfylden angivesi feltet til
hgjre. Ved andre materialer kan den rigtige veardi ogsaindtastesi dette felt.
Skive-tykkelse: Her indtastes tykkelsen af skiven (i mm).
Inerti af skive: Her vises det beregnede inertimoment af skiven.
Anden roterende inerti: Her indtastes inertimomentet (i kgcm?) af eventuelle andre emner der skal
traskkes med rundt af motoren, f.eks koblinger o. 1.
Beveegelse
Vinkel: Her indtastes den vinkel skiven skal dreje (i grader)
Samlet tid for vinkeldrejning: Her indtastes den tid (i sekunder) som det gnskes at bevaagel sen matage.
Accelerationstid: Her indtastes den tid der ma gatil accel erationen/decel erationen som altid
sadteslige store. Accelerationstiden ved ges ved korte bevasgel ser typisk som
1/3 af den samlede bevagyel sestid. Ved lamngere bevaggel ser, som en mindre
del heraf.
Starthastighed: Her sadtes startfrekvensen. Den skal for AC- og DC-Servomotorer mindst
vaae 1Hz, og for stepmotorer typisk 200 eller 400Hz.
Bemaerk

Nér alle mekaniske starrel ser vedrarende mekanik, motor og gear er fastlagt, er det vaardiernei bevasgel ses-
feltet: tiden og accelerations/decel erationstiden, der kan aandres patil der findes en passende lasning af
opgaven. Det vil hovedsageligt sige en motor af en passende starrelse.
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7 Beregning med Skive

Beregningseksempel

Ski Tykkelse
ve _\ |(_>|
A

Motor med gear
[

Diameter

| dette enkle eksempel skal en skive drejes 45 grader pa 0,2 sek. Et gear med udvekslingsforhold 1:20 blev
valgt for at opnd at motoren kunne kere med passende hastigheder.

Vaadierne for skiven er:

Y dre diameter 300 mm.

Tykkelse: 20 mm.

Materiale: Stal

Samlet tid for vinkeldrejning: 0,2 sek.

Accelerations- (og decelerations)-tiden vadgestil 0,1 sek.

Disse vaadier indtastesi SizeWare. Gearet kan direkte vadges fra Technoingranaggi”s program.

Efter at have klikket pa kalkulatortasten i vaaktgjsbjadken vadges en motor, der kan yde det beregnede
moment ved den givne karefrekvens. | programmet er indlagt ale vaadier for en lang ragkke standard-
motorer af forskellige fabrikater. | dette tilfad de valgtes en Yaskawa motor SGM-04.

Mechanical Moments

Mass 5. kg Torque from disc Nm

Outer diameter 200 mm Torque from motor and gear |0.051 Nm

@ Inner diameter 0. mm Total torque 0.296 Nm
Disc material Steel _v_!l 7850, kgim-3 Safety Faktor 1.5

Thickness of disc 20, mim Torque incl. safety Faktor 0444 Nm

Inertia of disc 562 500 kgem?

Motor movement

Other rotating inertia o kgem®
Friction moment 0. Nm Frequency 2048000 | Hz

Motor acceleration 20479999 | Hats

Movement Acceleration pulses 102339 Pulses

Angle 45, Deg Acceleration angle 225 Deg
Total time For angular movement 0z & Total gearing on outer dia. |172.83963 Pulsesfnd|
Acceleration time [X] s Rotational speed of motor [ 15000 pm
Start speed 0. Hz

Fawer [not including safety Factor)

Motor and gear
Power at constant speed - w
Pulses per rev. fe19z 8192, Pulsirey Acceleration power m L
Inertia of motor | SGM-04 0.131 kgem® Deceleration power w
Inertia of gear | 020-BGT-g00-2 - | |01 kgem?® Inertia refered to mo(olshal( kgem®

[N [

Gearing ratio 20.
Gear efficiency 0. ®
Wser Nm — — —— VYelosity
Torque
— —— - Pover
Company | | {] 020
Address | | s
EELGS S
Postal Code | [Town [ | i TR
g TR
comey [ ] 0.00 —_
gt
Tel. no. | | Date | st
-

Subject | |

| | 0.00 0.10 0.20

Total time [sec]
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Inertimomenter

00

| deflestetilfadde udregner SizeWare selv de inertimomenter der skal bruges ved beregningerne
af den nadvendige motorstarrelse. Det kan imidlertid forekomme at der er andre emner som
bringestil at rotere rundt med motorens omdrejning. Disse emners inertimoment skal indtastes
under ,,anden roterende inergi“. Nedenfor er derfor angivet formlerne for beregning af inerti-
momentet for nogle typiske emner.

Massiv Cylinder

Inertimomentet er lig med ¥2MR?

Hul Cylinder

‘ Inertimomentet er lig med 2M(R 2+ R)?)

@

Tyndveaegget hul cylinder

Inertimomentet er lig med MR?

Massiv Kugle

Inertimomentet er lig med 2/5SMR?

| ovenstéende er M lig med emnets massei kg, R lig med radiusi cm. Resultatet er dai kgem?
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